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1- GiRiS

Degerli Miisterimiz,

Oncelikle Volt Elektrik ve Motor San. Ve Tic. A.S. tarafindan tiretilmis olan iiriiniimiizii tercih ettiginiz igin
tebrik ve tesekkiir ederiz. Mo islerde, dogaya zarar vermeden iiretilmis ve titizlikle kalite kontrol
iglemlerinden gecirilmis olan i size en iyi verimi sunmasini istemekteyiz.

Bu sebeple, iirtiniiniizii kullanmadan once bu kilavuzun tamamini, dikkatle okumanizi ve saklamanizi rica
ederiz.

Bu kullanma kilavuzu bir fazli asenkron motorlar1 ve IE1,JE2,JE3 verimlilik simnift olan ii¢ fazli asenkron
motorlarimiz i¢in hazirlanmistir ve sadece bu modeller i¢in gegerlidir. Eger farkli bir model kullaniyorsaniz
ilgili modelin kilavuzunu Volt Elektrik ve Motor San. Ve Tic. A.S. den talep ediniz.

MOTORLARI KULLANMADAN ONCE LUTFEN KULLANMA KILAVUZUNU
DIKKATLICE OKUYUNUZ. GUVENLIK TALIMATLARINA DIKKAT EDINiZ
VE UYGULAYINIZ.

Bu kullanma kilavuzu, elektrik motorunuzun giivenli bir sekilde kullanmaniza yardim eder.

*Motorunuzu kurmadan ve calistirmadan 6nce kullanma kilavuzunu ve makine ile birlikte verilen diger
belgeleri okuyun.

Giivenlik uyarilarii dikkate alin.

¢ Daha sonra da ihtiyaciniz olabilecegi i¢in kullanma kilavuzunu kolay ulagabileceginiz bir yerde saklaymn.

Semboller ve aciklamalar:
Kullanma kilavuzunda asagidaki semboller yer almaktadir:

UYARI
Bu sembol can ve mal agisindan tehlikeli durum ihtimaline karsi
uyaridir. Dikkatli olunuz ve giivenlik 6nlemlerini takip ediniz.
ELEKTRIK TEHLIKESI

Bu sembol elektrik carpma tehlikesinin varligini gostermektedir.
Elektrik gerilimine kars: uyarir.

NOT
@ Bu sembol ilgili konu hakkinda 6nemli bilgilere dikkat cekmektedir.

2- ONEMLI UYARILAR

Sorunsuz bir ¢alistirma i¢in montaj dncesinde bazi 6nlemlerin alinmas: gerekmektedir. Mekanik ve elektrik
baglantilar1 yapacak personel, elektrik motorlari hakkinda bilgi sahibi ve egitimli olmalidir. Vasifsiz kisilerin
miidahalesi durumunda ciddi yaralanmalar ve maddi hasarlar meydana gelebilir.

* Kataloglarda ve elektrik motorunun etiketindeki teknik bilgiler dikkate almmalidir.
Kullanim talimati dikkatle incelenmelidir.

* Elektrik enerjisinin kesilip verilmesi sadece yetkili personel tarafindan yapilmalidir.

e Elektrik motorlarmm kullanimi, bakimi ve ariza durumunda miidahalesi sadece yetkin
kisiler tarafindan yapilmalidir.

* Elektrik motorunun bakim iglemleri oncesinde elektrik garpmasina kargin motorun
enerjisi kesilmeli ve uyarici levhalarla giivenlik altina alinmalidir.

* Motora gelen elektrik kesildikten sonra motorda donen kisimlar tamamen durmadan
miidahale edilmemelidir.

*  Elektrik motoruna enerji verilmeden once elektriksel ve mekanik baglantilar kontrol
edilmelidir. Topraklamanin uygun sekilde yapildig: goriilmelidir.

* Klemens baglantilari uygun tork ile sikilmalidir ve baglantinin herhangi bir
olumsuzluga yol agmadigindan emin olunmalidir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen uyarilar, motorun devreye almmasi, kurulumu, kontrolleri, her tiirlii bakim
talimatlart yetkin personel (IEC 60364 ve TS HD 60364’te belirtilen giivenlik standartlarina vakif) tarafindan
uygulanmalidir. Aksi takdirde insan sagligini etkileyen yaralanmalar veya cihazlarin hasar gérmesi, hatali
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kurulum, diizensiz bakim, gerekli 6nlemlerin alinmamig olmamasi, uygun olmayan elektriksel ve mekanik

baglantilar goriilebilir.

Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanligi’nin 28197 nolu tebligine gore, IE2 Verimlilik Sinifi

kullanilabilir.

==

7,5 kW ve iizeri giigteki elektrik motorlart sadece degisken hiz siiriiciisii ile birlikte

Bu kilavuz sizin motorunuz disindaki modeller icin de gecerli olabilir. Modeller

arasindaki farklar kilavuzda acik bir sekilde vurgulanmigtur.

3- ELEKTRIK MOTOR MODELLERI

Volt motor kataloglari ve kullanma kilavuzuna konu olan bir fazli ve ii¢ fazli motor model kodlarmin

agiklamalari agagidaki gibidir:

V1E GA

_80 M 2

1 | 1 1 1
Faz ve Govde Gévde Govde Kutup
Verimlilik Malzemesi Tipi Boyu Sayisi
3 1 2 veya 1 1
Karakter Karakter 3 Karakter Karakter Karakter

FAZ VE VERIMLILIK SINIFI (1)

V1E Volt Motor 3 Fazli IE1
V2E Volt Motor 3 Fazli IE2
V3E Volt Motor 3 Fazh IE3
V4E Volt Motor 3 Fazli IE4
VSss Volt Motor 1 Fazl
Kalkis ve Daimi Kondansator

VSP Volt Motor 1 Fazli Daimi Kondansatér
VT Volt Motor Cift Devirli
VPM Volt Motor Siit Sagma
VPC Volt Motor Santifrij

A Altiminyum Goévde

G Dokme Demir Gévde

YAPI BUYUKLUGU (1)

63-315  Mil Ekseninin Yerden Yiiksekligi

GOVDE BOYU (lll)

S Kisa
M Orta
L Uzun

3.1 Elektrik Motorlarmin Genel Kullanim Amaclar:

A B3 *

! ! 1
Paket Yapi Opsiyon
Boyu Sekii Tablosuna

Bakiniz

1 2 veya 1

Karakter 4 Karakter Karakter

OR BOYU (Giig) (VI)

A Kisa

B Orta

[ Uzun

D Komapkt

YAPI SEKLI (VII)
B3 Ayakl B3, B6, B7, B8, V5, V6
/V19
B5 Ayaksiz Flansli, B5, V1, V3

Ayaksiz Flansgli, B14, V18,
B14 V19
B35 Ayakli Flansli B35, V15, V36
B34 Ayakli Flansli B34, V17, V37
B89 Ayaksiz, On Kapaksiz B9, V8,
V9

KUTUP SAYISI (DEVIR SAYISI) (V)
2 2 Kutup, 3000 dev/dak
4 4 Kutup, 1500 dev/dak
6 6 Kutup, 1000 dev/dak
8 8 Kutup, 750 dev/dak
42 4/2 Kutup, 1500/3000 dev/dak
8/4 8/4 Kutup, 750/1500 dev/dak
8/6 8/6 Kutup, 750/1000 dev/dak

OPSIYON (ViIl)

Miisteri taleplerine gore 6zel imalat

Elektrik motorlari, elektrik enerjisini mekanik enerjiye doniistiiren elektromekanik sistemlerdir.
Uretilen motor modellerinin genel kullanim alanlari asagida verilmistir.

* Kompresorler

* Rediiktorler

* Kiricilar

* Santrifiij Makineleri

* Asansor Uygulamalart
* Ambalaj Makineleri

* Mermer Makineleri

* Pompalar
* Fanlar

* Presler
* Ving Uygulamalart
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* Banth Tasiyicilar (Konveyorler)

* Tag kirma, eleme makineleri
* Siit sagma makineleri vb.



@ Elektrik motoru asla tek bagina kullanilmaz. Mekanik enerjiye ihtiyag duyan bir sisteme
(kompresor, pompa, karistirict, mermer kesme makinast, fan gibi) entegre edilirler.

4- STANDARTLAR VE KULLANIM KOSULLARI

VOLT elektrik motorlar: asagida belirtilen uluslararas: standartlara uygun olarak iiretilmektedir.

Standart No Tamm
TEC 60034-1 Simiflandirma, beyan degerleri ve performans
IEC 60034-2-1 Testlerden kayiplarin ve verimliligin belirlenmesi i¢in standart yontemler

IEC 60034-2-2 Testlerden biiyiik makinelerdeki 6zgiin kayiplarin belirlenmesine 6zel yontemler
1IEC 60034-5 Koruma Seviyesi (IP Kodu)

IEC 60034-6 Sogutma Yontemi (IC Kodu)

1IEC 60034-7 Yapi bicimleri ve kurulma diizenleri (IM Kodu)
IEC 60034-8 Baglanti terminalleri ve doniis yonii igaretlemesi
IEC 60034-9 Giiriiltii sinirlar

IEC 60034-11 Termal koruma smiflart
IEC 60034-12 Yol verme performanst
IEC 60034-14 Mekanik titresim ol¢ii
IEC 60034-30 Ug fazhi kafesli indiiksiyon motorlar ve verimlilik siiflary

mii ve sinirlart

IEC 60072-1 Ug fazli indiiksiyon motorlar yapr biiyiikliikleri

IEC 60027-4 Harf sembolleri

IEC 60252-2 Yol verme kondansatdrleri

IEC 60252-1 Kapasitor performans deneyleri ve beyan degerleri

TS EN 50347 Elektrik motorlari i¢in boyutlar ve ¢ikis giicleri

EN ISO 1680 gisjln;gneeltemkérliilgii makinelerden yayilan havada taginir giiriiltiiniin 6l¢timii hakkinda
IEC 60085 Elektrik yalitimi — Termal siniflandirma

IEC 60072-1 Silindirik mil uglar

Motorlar, kullanilacag: yere yetkili kalifiye personel tarafindan bakim ve kullanma talimatlarina uygun bir
sekilde monte edilmelidir.

Kullanim kaynakli olusabilecek arizalar agagida verilmistir;
- Gerilim Dalgalanmalar1
2- Diisiik gerilim, yiiksek gerilim ya da dengesiz gerilim
3- Hatal1 motor giicii secimi (motor ¢ikis giicii, motor eylemsizlik momenti, motor kalkis moment degerleri)
4- Caligma ortamina uygun olmayan motor se¢imi
5- Yiik tarafinda yatak problemleri
6- Motor fazlarindan bir veya birkaginin devre digi kalmasi
7- Hatali elektriksel veya mekanik montaj
8- Motor milinin kilitli pozisyonda birakilmasi
9- Kullanma talimati bilgileri diginda kullanim
10- Agir1 yiik (uzun siireli anma yiikiinden yukarida ¢aligma )
Motorun bakimi ve kontrolii esnasinda gerilim altinda olabilecek devreler ve baglantilar iizerinde gerekli
onlemler alinmig olmalidir. Motorlar agir1 yiik ve 1sinmaya karsi motor etiketinde belirtilen tam yiik akimma
uygun sigorta, termik, termistor, termik salter veya elektronik koruma devreleri ile korunmalidir. Secilen
devrelerin uygunlugu ve dogrulugu kontrol edilmelidir.

Elektrik motorunun garantisinin gecerli olmas i¢in, motor etiketinde verilen teknik
ozelliklere uygun ortamda calistirilmaly; ilgili standartlar ve bu kilavuzda belirtilen
sartlar uygulanmalidir.




4.1 Cevre Ozellikleri

Ug fazli ve Bir fazli motorlarda IEC 60034-1 standardina gére motorlar en fazla 40°C ortam sicakliginda ve
deniz seviyesinden 1000 metre yiikseklikte calisacak sekilde tasarlanmustir. Diger yiikseklik ve ortam
sicakliklarmdaki giic hesaplamalarinda olusabilecek farklihiklar agagida tabloda % olarak belirtilen katsayilar
ile belirtilmistir.

YUKSEKLIK <1000 <1500 | <2000 | <2500 | <3000 <3500 <4000
metre metre metre metre metre metre metre
Yalitim siniflarina gore yiizde B %100 %97 %94 %90 %86 %82 %17
olarak katalog giiclerinin katlari F %100 %98 %95 %91 %87 %83 %78
ORTAM SICAKLIGI 30°C 35°C 40°C | 45°C 50°C 55°C 60°C
Yalitim siniflarina gore yiizde B %106 %106 %100 %97 %92 %86 %60
olarak katalog gii¢lerinin katlari F %105 %102 %100 %97 %93 %87 %82

Volt elektrik motorlari etiketinde belirtilen degerlere gore calistirilmahdir.  Etikette belirtilen nominal
gerilime gore besleme gerilimi +% 5 araliginda, nominal frekansa gore besleme frekansi +%?2 araliginda
olmalidir.

5-TASIMA VE DEPOLAMA

Motorlar kalite kontrol iglemlerinin ardindan fabrikamizdan calismaya hazir sekilde ambalajli olarak sevk
edilir. Motorlarm kurulumu yapilmadan once nakliye sirasinda herhangi bir hasara ugrayip ugramadig:
kontrol edilmelidir. Motorlarin sorunsuz ¢aligsabilmesi icin motorlar depolama ve nakliye siireci boyunca
zarar verici etkenlerden uzak tutulmalidir. Motorlar orijinal ambalajlar ile muhafaza edilmelidir. Ambalajda
bir bozulma var ise giderilmelidir. Uzun depolamada ortam titresimden uzak, su girmeyecek sekilde ve uygun
iklimlendirme kosullarinda (sicaklik-nem) tutulmalidir. Olusabilecek rulman hasarlarinin 6niine gegebilmek
i¢in en fazla 0.20mm/s degerinde titresimli, kuru ve tozsuz ortam sartlar1 saglanmalidir.

112 tip ve daha biiyiik motorlarda TS 1028’e uygun tagima halkalari bulunmaktadir. Motor iizerinde bulunan
bu kaldirma halkalari sadece motoru tagimak icin tasarlanmistir. Ekstra yiiklerle beraber kesinlikle
kullanmlmamalidir. Kullanmadan 6nce tagima halkalarmin sikilmig olduguna dikkat edilmelidir.

Motorlar, ilk defa veya uzun depolama siiresinden sonra ¢ahstirilmadan once motor sargilarmin yalitim
direnci mutlaka kontrol edilmelidir. Olgiilen yalitim direnci degeri sarg: yalitiminin nemi ve kirliligi hakkinda
bilgi verir.

Herhangi bir hasar olusursa yetkili kisilere haber verilerek kayit altina alinmalidir.
Sevk listeleri ile ambalajli tirtinlerin tip, model ve adet bilgileri kontrol edilmelidir.
Depolama veya sevk sirasinda talimatlara uygun olarak tahta palet iizerinde
taginmalidir. Talimatlara uygun olarak istifleme yapilmalidir.

Depolama siirecinde Elektrik motorlarinin ambalajlari kesinlikle acilmamalidir

Elektrik motorlar1, 112 tip ve iizeri tiplerimizin iizerinde yer alan kaldirma halkalarindan ving yardimiyla
kaldirilabilir. Kaldirma halkasi diginda motorun herhangi bir parcasi iizerinden kesinlikle kaldiriimamalidir.
Motor iizerinde bulunabilecek elektrik kablolari, motoru kaldirmak i¢in kullanilmamalidir.

Uzun siireli depolama yapilmasi gerekiyorsa,

* Depolama yerinin ortam sicakligr -15°C ile 40°C arasinda olmalidir.
*Bagil hava nemi %50’den diisiik olmalidir.

* Depolama yeri kapali ve tistii ortiilii olmalidir.

* Depolama yerinde olusabilecek titresim 6nlenmelidir.

* Kimyasal gazlardan-maddelerden uzak tutulmalidir.

¢ Depolama yeri kemirgen canlilara kars: korunakli olmalidur.



6- YALITIM (iZOLASYON) DIRENCI

Uzun siireli depolama kosullarindaki motorlarin yalitim direngleri, sevk edilmeden once olgiilmelidir.
Depolama sirasinda motor sargilarinin nem sebebiyle zarar gormesi durumunda yalitim direngleri dlgiilerek
asagidaki tabloya gore motor hakkinda karar verilir.

Eger olciilen yalitim direnci;

2 MQ veya daha az ise motor mutlaka servise gosterilmelidir.

2 MQ - 50 MQ arasinda ise motor tehlikeli durumdadir.

50 MQ - 100 MQ arasinda ise motor normal durumdadir.

Yalitim direnci 50 MQ dan biiyiik olmas1 durumunda uygun oldugu anlasilabilir.

Yalitim direnci uygun olmayan elektrik motorunun g¢alistirtlmasi sirasinda elektrik
¢arpmasi riski vardir. Eger 6l¢timii yapilan motorun yahitim direnci diisiik ise motor
kesinlikle calistirlmamalidir.

Yalitim direncini 6lgmeden ©nce motorun enerjisinin  kesik oldugundan ve
hareketsiz oldugundan emin olunmalidir. Motorun govdesi ve varsa 1sil koruyucular
topraklanmis olmalidir.

7-MOTOR KURULUMU VE MEKANIK BAGLANTILAR

7.1 Montaj Oncesi

¢ Tagima ve depolama siirecinde motorun hasar almadigindan emin olunmalidir.

* Motor etiketinde yazili olan bilgilerin mevcut sebeke gerilimine uygun oldugu kontrol edilmelidir.
* Motor bilgilerinin kullanilacag: yer i¢in uygunlugu kontrol edilmelidir.

« Varsa motor iizerindeki aksesuarlarm tam ve ¢alisir durumda oldugu kontrol edilmelidir.

7.2 Montaj Hazirhig

*Motor mili iizerindeki korozyon 6nlemeye yarayan plastik koruma kilifi ¢ikarilmali ve mil iizerindeki
maddeler temizlenmelidir.

* Motor mili el ile dondiiriilerek siirtme olup olmadig: kontrol edilmelidir.

« Izolasyon direnci 6l¢iilmelidir; kullanma kilavuzunda 6°nct maddede belirtilen sinirlara uygun degilse motor
kesinlikle kullanilmamalidur.

* Volt motorlar1 mil ucuna yarim kama takilarak dinamik olarak dengelenmis, balans: almmistir. Bunun i¢in
aktarma elemanlar1 yarim kama ile dengelenmelidir.

7.3 Montaj
*Motor; diiz, titresim soniimleme Ozelligine sahip ve burulmaya karsi saglam bir destek iizerine
yerlestirilmelidir. Motor, yapr tipine gore ayaklarindan ya da kapaktan baglanabilmektedir.

*Yiik ve motor mili ayn1 eksende ve paralellikte olmalidir.

* Motor hava sogutma girisinin yeterli seviyede agik olmasi saglanmalidir.

¢ Elektriksel baglantilar igin terminal kutusu ve kapaginm montaj sonrasinda ulagilabilir durumda olmasi
saglanmalidir.

7.4 Dy 1 ve Eksenel Hizal

Kasnak, kaplin ve diger aktarma elemanlarmin montaj esnasinda yataklarin bozulmasini nlemek amaciyla
motorun darbe ve zorlanmalara maruz birakilmamasina dikkat edilmelidir.

Aktarma elemanlarini gereken hassasiyette takabilecek diizen ve aparatlarin olmasi halinde 60-80C° sicakliga
kadar 1sitilip takilmasi 6nerilir. Aktarma elemanlarinin montajindan sonra bosluk kalmamasi icin mil faturasi
iizerine iyice oturtulup sikilmasi gerekmektedir.

Kasnak ve kaplin montajinda kesinlikle mil sabitlendikten sonra montaj yapilmalidir.
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Yanlis paralel hizalama Yanlis acisal hizalama Uygun 6l¢ii cihaz ile kontrol

Motorlarm kaplin ve benzeri elemanlar ile baglanmasi durumunda paralellik ve eksen kacikligi, motorun
performans: ve Omrii icin ¢ok kritiktir. Bu ylizden hizalamalarin uygun sekilde yapilmasi ve olgiilmesi
gerekmektedir. Hizalamanin uygun olmamasi durumunda motorda titresim olusabilir. Kagiklik ¢ok fazla ise
bazi pargalarin hasar gérmesi ile kars1 karsiya kalmabilir.

Kaplin baglantisinda hizalama yapilirken, motor ve calistirilan pompa sicakligmin etkisi
g6z oniinde bulundurulmalidir. Kaplin sistemlerinde farkli genisleme seviyeleri ¢alistiriima
siiresince hizalamay1 ve seviyelemeyi degistirebilir. Bu nedenle kaplinler arasinda EN AZ 3
mm eksenel bosluk birakilmasi onerilir. Sicaklik nedeniyle hizalamanin bozuldugu
durumlarda agir titresim nedeniyle yataklar zamanla hasar gorebilir, bozulabilir.

Kayis kasnak uygulamalarinda kasnaklar paralel sekilde konumlanmalidir ve uygun kayis ile uygun
gerginlikle kayis kasnak sisteminin kurulmas: gerekmektedir. Kayista olusabilecek asirt gerilim sistemde agir
titresime hatta milin kirilmasma veya rulmanlarm zarar gormesine neden olabilir. Motor yarim kama ile
balanslandig: i¢in kullanilacak kasnak ve kaplinler de yarim kama ile balanslanmalidir.

' Mekanik baglantilar yapilirken motorun doniis yoniine dikkat edilmelidir. Doniis yoniiniin
° ters olmasi bazi pargalarm hasar gormesine neden olabilir.

Motorun sabitlenecegi zemin motorun agirhgma ve olusturacagi mekanik kuvvetlere cevap verebilecek
yapida olmalidir. Motoru sabitlemek i¢in uygun civata secilmelidir. Civatanin boyutlari motorda titregime
neden vermemelidir.

' Kullanicilar, elektrik motorunun uygun bir sekilde montaj yapilmasindan sorumludur.
(]

Kurulum yeri elektrik motorunun havalandirmasmi engellememelidir. Motor famnin arkasinda emis
yapilabilmesi i¢in yeterli bosluk bulunmalidir. Motorun elektriksel baglantilarmin ve bakiminin yapilabilir
sekilde konumlandirilmas: gerekmektedir. Ortamda hav olmas: durumunda fan kapag: hava giris delikleri hav
ile kaplanacagindan motor sogutmasini gerceklestiremez. Bu tip durumlarda canopy kapak kullanilmasi
onerilir.

D4

a Motorun hava girisi tarafindaki en yakin cisim

&( arasindaki mesafe, fan koruma muhafaza delik
¢apinin EN AZ dértte biri kadar olmalidir.

8- ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR VE TOPRAKLAMA

8.1 Montaj Oncesi

*Baglantilar, motorla birlikte verilen elektrik baglanti semasina gére yapilmalidir. Sema kontrol edilmeden
asla motorun baglantis1 yaptlmamalidir.

* Motor etiketinde yazan gerilim ve frekans bilgileri dikkatlice incelenmeli ve mevcut sebekeye uygunlugu
kontrol edilmelidir.




8.2 Montaj Hazirhg

* Motor terminal kutusu igindeki terminal baglantisi kontrol edilmelidir. Gevseme varsa sikilmali, hasar varsa
giderilmelidir.

* Motor sargisi kablolarinin baglanti noktalarinda korozyon olup olmadigi kontrol edilmelidir.

* Motorun giiciine ve besleme panosuna uzakligia gore uygun kullanilan kablonun kesiti uygun olmalidir.

* Terminal kutusu i¢inde verilen baglanti parcalarinin eksiksiz ve hasarsiz oldugu kontrol edilmelidir.

* Terminal kutusunda bulunan rakorlarin kullanilacak kablo ¢apina gore uygunlugu kontrol edilmelidir.
*Motor — yiik baglantis1 yapilmadan doniis yonii tespit edilmeli ve yiike uygunlugu saglandiktan sonra
baglant1 gerceklestirilmelidir.

8.3 Montaj

Motorun besleme gerilimine baglantis1 motor iizerindeki terminal kutusundan yapilir. Besleme gerilimine
gore yapilmas: gereken baglanti tiirli asagidaki tabloda gosterilmistir. Besleme kablolari terminal kutusu
icerisinde bulunan rakorlardan gegirilerek uygun kablo pabucu ile terminale baglantis1 yapilir.

Asagidaki tabloda genel olarak motor giiciine gore baglanti sekilleri verilmistir:

YILDIZ (Y) BAGLANTI UCGEN (A) BAGLANTI
KUTUP SAYISI (2p) 380V(Y) — 400V(Y) (50 Hz) 380V(A) — 400V(A) (50 Hz)
2ved Pyjoror < 3kW Pyoror > 3kW
6 Pyoror < 2,2kW Pyoror > 2,.2kW

8.4 Ug fazh motor modelleri icin elektriksel baglantilar:
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Ug fazli asenkron motor sargilarinin baglantilari yildiz veya iiggen olarak yapilir. Volt Elektrik Motorlart; 2
ve 4 kutuplarda 3 kW (dahil); 6 kutuplarda 2,2 kW (dahil) giice kadar olanlari 400 V sebekede yildiz
baglanacak sekildedir.

P

Yukaridaki semada goriildigii gibi yildiz baglanti; stator sargilarinin ¢ikis uglarmmn birlestirilmesi ile elde
edilen baglann seklidir. Yildiz baglant: i¢in, klemensteki U2, V2, W2 uglar birlestirilmistir. Ug fazli sebeke
(L1,L2,L3); UL, V1, W1 uglarma baglanir.

Ug fazli sebekede yildiz (Y) baglanti ile 400 V galistirilmasi gereken motor, ayni sebekede yanlislikla tiggen
(A) bagh gahistirilirsa faz sargilarina uygulanan gerilim V'3 kat kadar artar. Motor yanma tehlikesine girer.

Ug fazh sebekede iiggen (A) baglanti ile 400 V galistirilmasi gereken motor, ayni sebekede yildiz (Y) bagh

calistirilirsa motor sargilarma uygulanan gerilim 1/v/'3=0.58 degerine (230 V) diiser Motor diisiik gerilimde
caligir. Gii¢ ile momenti azalacagindan, motor etiket giiciinde calisamaz.



8.5 Cift hizh elektrik motorlarmn elektriksel baglantilar::
8.5.1 Iki Ayrik Sargih Motor Baglant: Semasi:

biytk devir sayisi

8.5.2 Dahlender Motor Baglant1 Semasi:

u

2p=4 kutuplu seri iicgen diisiik hizli baglanti.

8.5.3 Daimi devre kondansatorlii 1 fazli motor modelleri icin elektriksel baglantilari:
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8.5.4 Kalkis ve daimi devre kondansatérlii 1 fazh motorlarin elektriksel baglantilari:
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Terminal kutusunda gerekli baglantilar yapildiktan sonra kutu kapagi kapatilmali; motor
govde tipine gore tabloda belirtilen uygun tork ile sizdirmazlik (IP) sartlarini saglayacak
sekilde sikilmalidir. Ag¢ik birakilan kutu kapaklart elektrik carpmalarmma ve maddi

hasarlara yol acabilir.




KLEMENS KUTU KAPAGI MONTAJ VIDALARI SIKMA TORKLARI (Nm)
TOLERANS: M4-M5-M6 (x0,5) M8-M10 (+2)
GOVDE TiPi 42 4.8x16 Mox15 Mo6x20 M8x15
63 25
71 25
80 25
90 25
100 25
112 3.1
132 3,1
160 6
180 6
200 43
225 43
250 43
280 43
315 16

8.6 Fren

Volt Elektrik Motorlari iki ¢alisma yiizeyi vasitasiyla frenlenir. Fren momenti gerilim uygulanmadigi zaman
yaylarin baskisiyla olusur. Fren elektromanyetik alanla serbest kalir.

Bobininin beslenmesiyle miknatislanan balata baski pulu elektromiknatisa dogru cekilir ve yaylari baski
altina alir. Bu sayede motor mili iizerindeki balata serbest kalir. Gerilim kesildigi zaman ise yaylarin baskisi
ile birlikte balata baski flang: fren balatasina dogru itilir ve bu hareket sayesinde motor frenlenir.

BALATA GALISMA FREN BALATAS! BASKI PULU
ARALIGI GEMBERI FREN BOBINI
MOTOR GOVDES|
FREN BASKI YA
TASI

PERVANE
—_—
- MOTOR MILI
HH H
FREN BALATAS( \\ FREN AYAR SOMUNU
FREN GOVDESI BAGLANTI CIVATASI

Volt Elektrik Motorlarinda DC24V ve AC220V olmak tizere iki farkli gerilimde fren
kullanilmaktadir.



220 V. FREN BAGLANTI SEMASI

GECIKMELI FRENLEME ANI FRENLEME
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FREN FREN UCLARI

24 V. FREN BAGLANTI SEMASI
ANI FRENLEME GECIKMELI FRENLEME

Fren bobini
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8.7 Motor Milinin Doniis Yonii

Ug fazh motorlar icin;

Ug fazli standart elektrik motorlarinin do onii, milin kasnak tarafindan bakildig1 zaman saat yoniinedir.
Motorun doniis yonii, iki fazin yeri degistirilerek terse cevrilebilir. Genel kural olarak R-S-T faz uglar
motorun Ul V1 W1 uglarina baglanmasi ile gerceklestirilir. Bu anda mil ucundan bakildiginda saat y6nii
doniis gerceklestirilmektedir. Baglantilar tamamlandiktan sonra sizdirmazlik smifi (IP) 6zelliklerini saglamasi
i¢in terminal kutusunun kapag dikkatlice sikilmalidir.

Bir fazhh motorlar icin;

Bir fazli standart elektrik motorlarmin doniis yonii, milin kasnak tarafindan bakildigi zaman saat yoniiniin
tersinedir. Motorun doniis yonii, yardimer sargi kablolar1 (Z1-Z2) yer degistirilerek terse cevrilebilir.
Baglantilar tamamlandiktan sonra sizdirmazlik sinifi (IP) ozelliklerini saglamasi i¢in terminal kutusunun
kapag: dikkatlice sikilmalidir.

Kullanicilar, Elektrik motorunun terminal kutusunda verilen baglanti parcalarmi
kullanarak (Somun, pul, yayli pul) baglanti semalar1 yardimiyla motorun elektriksel
baglantilarin uygun bir sekilde baglanmasindan sorumludur.




8.8 Topraklama

Elektrik enerjisinin kullanildigi yerlerde, iizerinde akim tasiyabilecek madeni parcalarin toprak ile yapilan
elektriksel baglantisina topraklama denir. Elektrik tesislerinde topraklamanm amaci, elektrikli cihazlari
kullanilan kisilerin can giivenligini saglamak ve cihazlarm zarar gormesini engellemektir. Topraklama
devresi, diisiik direncli iletken malzemeler (bakir veya aliiminyum) ile yapilmahdir ve baglandigi cihazin
devresinde meydana gelecek en biiyiik kacak akimi iletecek kapasitede olmalidir. Topraklama hatti, mekanik
ve kimyasal etkilerden korunmus olarak ¢ekilmelidir.

Motorun govdesi ve terminal kutusu topraklanmalidir. Terminal kutusu igerisinde yer alan topraklama
klemensi ve motor govdesi iizerindeki topraklama civatasi kullanilarak elektriksel baglantilar
tamamlanmalidir. Topraklama direnci 1Q un altinda olmalidir.

9- KORUYUCU AKSESUARLAR

Elektrik motorlarinin agir1 1sinmaya karsi koruyucu 1s1l eleman aksesuarlart mevcuttur. Bu 1s1l koruyucular
direkt sargi igine icerisine konularak sargilarn agirt 1sidan kavrulmasini/ yanmasini Onlerler. Sicaklik
kontrollii korumada baglica iki ¢esit koruma elemanlari kullanilmaktadir.

Bimetal devre kesicileri (Mikro termostatlar)
Yari iletken sicaklik hissedicileri (PTC termistorler)

Termostat (Bimetal):

Seri bagh iki veya ii¢ elemanli bimetal devre kesicileridir. Sinir sicakligin tizerinde devreyi agarlar. Sinir
sicakligin altinda kapanirlar. NC (Normalde Kapali) ve NO (Normalde A¢ik) kontakl: tipleri vardir. Motorun
yalitim sinifina uygun ve sargilar igin izin verilen en yiiksek sicaklik simir1 degerine gore segilir. Stator faz
sargilari arasina yerlestirilir. Termostat uglari motorun terminal tablosuna getirilir. U¢ fazli motorlarda her
faza 1 adet gelecek sekilde bimetal termostat konumlandirilir. Fazlardan bir tanesinde meydana gelebilecek
yiiksek sicaklikta devreye girer.

Termistor (PTC,NTC):

PTC Termistorler, seri bagli ii¢ elemanli ve rolesi ile birlikte bir takimdir. Yari iletken sicaklhik hissedici
elemanlardir. Belirli sicaklik derecesinde elektrik direngleri artar. Direnglerinin ¢ok ani arttigi sicakhk
derecesine “nominal agma sicakligi’ (NAT) denir. Nominal agma sicakligi, korunmak istenen motorun
yalitim sinifina uygun ve izin verilen sinir sicakhigi degerine gore secilir. U¢ fazli motorlarda her faza 1 adet
gelecek sekilde termistor konumlandirilir. Fazlardan bir tanesinde meydana gelebilecek yiiksek sicaklikta
devreye girer. Biiyiik giiclii motorlarda ekonomik olur.

Termal koruyucular mutlaka motorun giiciinii kesen kontrol iinitelerine baglanmalidir. Kullanilacak olan
termal (1s11) koruyucu nominal sicakliginin se¢imi asagidaki tabloya uygun olmalidir.

Miisteri taleplerine gére motor imalatinda sargi igine termal koruyucu montaji yapilmaktadir.
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Elektrik motorlarinda bulunan 1s1l koruyucu elemanlar ayni zamanda alarm i¢in de kullanilmaktadir. Motorun
agirt 1sinma noktasina yaklastigini belirten 1g1kl1 ya da sesli alarm devrelerinde izin verilen en fazla sicakligin
altinda kalan ikinci bir 1s1l koruyucu kullanilir ve bu sekilde alarm baglanabilir.

i Isitici: Ozellikle nemli ortamlarda calisan motor sargilarinda olusan nem yalitim
i icin motor Omriiniin azalmasmna ya da sargilarin yanmasma neden olur. Bu tarz
uygulamalarda, motor sargisma monte edilen 1sitici, motorun enerjisi kesildiginde devreye girer ve buhar
olusumunu engelleyerek motor sargilarinin motor ¢alismadan 6nce sicak ve kuru kalmasini saglar. Miisteri
taleplerine gére motorun imalati sirasinda sargiya montaji yapilmaktadir.

10- ELEKTRIK MOTORUNUN CALISTIRMASI

Motorlar agir1 yiike karsi motor etiketinde belirtilmis olan tam yiik akimia uygun sigorta, termik, termistor,
termik salter veya elektronik koruma devreleri ile korunmalidir. Bu devre segiminin uygunlugu ve dogrulugu
kontrol edilmelidir.

Sincap kafesli asenkron motorlar direkt yol vermede sebekeden g¢ekilen akim, etikette belirtilen nominal
akimin 6-7 kati kadardir. Bu nedenle elektrik motorunun elektriksel baglantilar segilirken bu yiiksek akim
g6z oOniinde bulundurulmalidir.  Motorda olusacak ani yiiksek torkun sisteme verebilecegi zarar
incelenmelidir.

Kullanilan gii¢c kaynagimin yeterli olmamasi ya da kullanilan enerji kablosunun uzun ve/veya kesitinin diigiik
olmasi sonucunda motorda gerilim diisiimii olugsmasi kacinilmazdir. Besleme kablosu uzunluguna ve giice
uygun kesitte kablo secilmelidir.

Motorun yumusak kalkig yapmasi amaciyla ii¢ fazli asenkron motorlarda Y/A yol verme kullaniimalidir.
Ozellikle 4kW ve iizeri gii¢teki motorlara Y/A yol verilmesi nerilmektedir.

ilk kullanimda agagidaki maddelere dikkat edilmelidir:

 Elektrik motorunun depolama kosullarindan saglam bir sekilde teslim alindig1 gézlemlenmelidir.

*Elektrik motorunun mekanik ve elektriksel baglantilarin dogru ve eksiksiz olarak yapildigi kontrol
edilmelidir. Elektriksel baglanti, baglanti semasi ile kontrol edilmelidir.

*Terminal kutusunun kapali oldugu kontrol edilmelidir. Elektriksel baglanti islemlerinden sonra kapak
civatalart diizgiin bir sekilde sikilmali, rakor icerisinden gecirilen kablo rakor somunu ile sikilarak
sizdirmazhik saglanmalidir.

* Motorda bulunan aksesuar malzemelerin baglantilarinin yapildigi kontrol edilmelidir.

* Motorun déniisiinii engelleyecek, motora zarar verebilecek cisimlerin sistem iizerinde olmadigindan emin
olunmalidir.

* Motor havalandirmasi kontrol edilmelidir. Isinma ve buna bagli sorunlarla karsilasmamak i¢in hava girisinin
acik oldugundan emin olunmalidir.

* Sistem ve motorun tiim civatalarinin takili ve sikili oldugu kontrol edilmelidir.

* Miimkiinse motor mili el ile dondiiriilerek sistemin dogrulugu test edilmelidir.

* Yukaridaki kontrollerin ardindan motor calistirilir. Calisma esnasinda motorda titresim olup olmadig:
izlenmelidir. Yataklarda sicaklik artis1 izlenmelidir.

* Motor milinin doniis y6nii kontrol edilmelidir.

*Elektrik motorunun yiiklenmesi sonrasinda etikette belirtilen akim ve gii¢ bilgileri 6l¢im sonuglari ile
karstlagtirilir. Motorun yiiklenme degeri etiketinin 3/4 ii ile 4/4 i arasinda ise motor yiike gore uygun
secilmistir yorumu yapilabilir.

* Motorun sicaklik artist nominal yiikiinde ¢alismasi durumunda 2-3 saat icinde stabil hale gelmektedir. Bu
degerin uygunlugu kontrol edilmelidir.

Belirli yiike uygun motor secimi yapilirken dikkat edilmesi gereken hususlar asagida belirtilmistir:

* Sebeke Gerilimi

* Frekans

 Yiik karakteristigi ve degeri

 Ortam kosullar

* Servis faktorii

* Calisma rejimi

¢ Yapi sekli

=Motor giicii kiiciik secilirse; asir1 1sinma, kaymanimn artmasi, devrin diigmesi ile motorun isimnmast ile
sargmin yanmasi gibi problemler ile kargilagilabilir.

=Motor giicii biiyiik secilirse; kurulus ve isletme masraflari artar, motor verimi ve giic katsayisi
diiseceginden enerji giderleri gereksiz yere artar.
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= Uygun motor koruma tiirii secilmezse; tozlu ortamlarda sargilarda ve rulman bilyalar: iizerinde biriken
toz, sulu ortamlarda ise rulmanlarin paslanmasi ve sargilarin yalitim 6zelligini yitirmesi motorun yanmasina
sebep olur.

= Uygun sogutma tiirii secilmezse; motor yeterli derecede sogutulamadii i¢in kisa siirede yanar.

Elektrik motorunun yiiklenmesinin 3/4 - 4/4 arasinda kalmasi enerji tasarrufu agisindan uygundur. Eger motor
3/4 yiikiinden daha az yiiklenmis ise daha diisiik giicte motor secilmesi tavsiye edilmektedir.

i

Moment
Moment

£ Moment
H

Mk

Hiz Hiz iz

Daimi devre
kondansatérlii bir fazli
motorlarin hiz moment
egrisi.

Kalkis ve daimi devre

kondansatorlii bir fazl
motorlarin hiz moment
egrisi

Ug fazhi motorlarin
hiz moment egrisi

10.1 Bosta Calisma

Bosta calisirken olusan kayiplar, tam yiikteki kayiplara oranla daha fazla oldugundan
@ dolay1 bir fazli motorlarin bosta uzun siire calistirilmasi sakincalidir.

Kalkis akimi 31 A’den biiyiik olan ii¢ fazli motorlarda EN61000-3-3 ve EN61000-3-
11 numarali standartta belirtilen sartlar dikkate almmmalidir veya motorlar, akim
kapasitesi 100A’den biiyiik olan bir sebekeye baglanmalidir.

Kalkis akimi 26 A’den biiyiik olan bir fazli motorlarda EN61000-3-3 ve EN61000-3-
11 numarali standartta belirtilen sartlar dikkate almmaldir veya motorlar, akim
kapasitesi 100A’den biiyiik olan bir sebekeye baglanmalidir.

L)

10.2 Titresim ve Balans
Biitiin rotor mil gruplari yarim kama ile dinamik olarak balans yapilmis olup DIN ISO 1940 balans kalite
standardina uygunluk saglanmaktadir.

IEC 60034-14 standardina gore standart motorlarda “A” titresim seviyesi saglanmaktadir. Ozel talep
durumlarinda B titresim seviyesine sahip motor iiretimi de miimkiindiir.
Elektrik motorunun yiik altindaki titresim seviyeleri asagidaki tabloda goriilmektedir.



Derecesi

Serbest
Stiispansiyon

Sabit Montaj

Serbest 11 07 11 18 11 17 29 18 28
Siispansiyon
Sabit Montaj o 14 09 14 24 15 24

Motorun titresim seviyesinde bir anormallik varsa mekanik baglantilar incelenmelidir. Yiik aktariminda
kullamilan elemanlarin montaji kontrol edilmelidir.
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10.3 Toleranslar
Elektrik motorlarinda &l¢iimlenebilen parametrelerin IEC 60034-1'e gore katalog degerlerinden sapma
toleranslari asagida belirtilmistir.

An =- 15%(100-ny) , Py <150 kW

Verim % () A1) = - 10%(100-ny) . Py >150 kW
An ==+20%(n-ny) ,Py>1kW

Hiz (n) An =+ 30%(n,ny) . Py <1 kW

Giig faktorii (cos ¢ ) AcosQ =-1/6 (1-cos )

Devrilme momenti (My/My) AM/My) = -10%(M/My)

Semer momenti (My/My) AM/My) = -15%(My/My)

. Min (M, /My) = -15%(M, /M,
Kilitli rotor momenti (M, /My) M::( ((M;./M\;«)) _ +25%(ML/M’1)
Kilitli rotor akimu (I, /I) A1 /1) = 420%(1,/Ty)
Eylemsizlik momenti (J) (kgm®) Ay =+ 10%]

Ses seviyesi (LPA) (dB) ALPA = +3dB (A)
' Servis faktorlii motorlar haricinde ol¢iilen motor akimi asla etikette beyan edilmis
® olan nominal akim degerini gecememelidir.

11- DEGISKEN HIZLARDA ISLETILEN ALCAK GERILIM MOTORLARI

Bu boliimde, Degisken Hiz Siiriiciisii (DHS) kullanilan motorlar i¢in ilave talimatlar agiklanmaktadir. Motor
tek DHS kaynagindan ¢alismak iizere tasarlanmugtir ve paralel ¢calisan motorlar tek bir DHS ¢alismaz. DHS
iireticisi tarafindan belirtilen talimatlar dikkate alinmalidir. Ozel uygulamalarda kullanilan veya ozel
tasarlanmig motorlarm, siiriicti ile kullanima uygun olduguna karar vermek i¢in ekstra bilgiye ihtiyac
duyulabilir. Bu durumda liitfen Volt Elektrik ve Motor San. Ve Tic. A.S. ile iletisime geciniz.

11.1 Sarg: Yalitim

Degisken hizli tahrikler, motor sargisindaki siniis beslemeden daha yiiksek voltaj stresleri olusturur. Bu
nedenle, motorun sargi yahtimmin yan swa DHS cikisindaki filtre asagidaki talimatlara gore
boyutlandirilmalidir. Gerilim stresleri asagidaki kabul edilen smirlarm altinda
smirlandiriimalidir. Uygulamanin emniyetini saglamak icin liitfen sistem tedarikginizle irtibata gecin. Olasi
filtrelerin etkisi, motor boyutlandirilirken dikkate alinmalidir.
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11.2 Termal Koruma

Volt Elektrik motorlarinin ¢ogu, PTC termistorleri ya da diger tiir sicaklik sensorleri ile techiz edilmistir.
Bunlarin degisken hiz siiriiciistinde ilgili terminallere baglanmast tavsiye edilir.

11.3 Rulman Akimlari

Kullanicr, motoru ve tahrikli ekipmani, zararl rulman akimlarindan korumakla sorumludur. Aliiminyum oksit
kaplamali i¢c ve/veya dis delikler veya seramik silindir elemanlara sahip izole rulmanlar tavsiye edilir.
Aliiminyum oksit kaplamalar ayrica gozenekli kaplamaya giren kiri ve nemi 6nleyecek bir sizdirmazlikla
ayrica isleme tutulmalidir. Izole rulmanin kesin tipi i¢in, motor etiketine bakin. Rulman tipinin veya yalitim
yonteminin Volt Elektrik ve Motor San. Ve Tic. A.S. nin izni olmaksizin degistirilmesi yasaktir.

11.4 Degisken hiz siiriiciisii kullamminda dikkat edilmesi gerekenler

* Siirticii ve motor arasindaki kablo mesafesi miimkiin oldugunca kisa olmali.

* Motor govdesi mutlaka topraklanmalidir.

* Motor terminaline gerilim darbeleri geliyorsa siiriicii ¢ikisinda ya da motor terminalini girisinde dV/dt filtre
kullanilmalidir.

LATRE

2000

1500
1000 TEC60034-17 ye gore genel maksat motorlarinda

izin verilen darbe gerilimi
00
a
o oz 4 08 o8 1o 1z 14
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* Motor ile siiriicii arasindaki gerilim diisiimii %2’yi gegcmemelidir.
* Siiricii ve motorun isletme degerleri birbirine uygun olmalidir.

* Motor parametreleri invertere tam ve dogru olarak tanitilmalidir.
* Bir siiriiciiden sadece bir tane motor beslenmelidir.

* Motor terminallerinde miisaade edilen gerilimin tepe degeri IEC 60034-25 standardina gore, verilen siireler
icin; nominal gerilimi 500V’a kadar olan motorlarda A, 500-690V olan motorlarda B egrisinin iizerinde
olmalidir. A ve B egrileri asagidaki grafikte verilmistir.
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« izole edilmis ( seramik ) rulman kullanilmalidir.
* Motor mili ve motor govdesi arasinda firga kullaniimalidir.
* Diisiik tetikleme frekansi se¢imi yapilarak motor yalitiminin korunmasi saglanmalidir.

12- MOTOR ETIKETLERI

Volt elektrik motoru tanitim etiketi agsagidaki gibidir.

3 ~MOTOR

s1 |ma3

v Hz

50
80 0 LF 450 V / 124-149 uF 250 V

IEC 60034
MADE IN TURKEY

SEKIL 1: Uc fazh motor etiketi SEKIL 2: Bir fazl motor etiketi
1 fazli motor

3-motor 3 fazli motor

Volt Motor, gévde bilyikligi 132 S, 2 kutuplu pik
dokim

Volt Motor, gévde bilyiikliigii 90 S, 4

TIP VM 90S - 4 Kutuplu

TiP VM 1328 -2

Tiirk standartlari uygunluk isareti Tiirk standartiar uygunluk isareti

Avrupa Birligi normlarina uygunluk isareti g‘;’r‘é’(’l"’ Birlgi normlarina uygunluk

Isletme tirii: Siirekli galisma Isletme tirii: Strekli galisma

Yapi bigimi: Ayakli tip normal kapakli Yapi bigimi: Ayakli tip normal kapakli

Mekanik koruma tiirli: Toz birikimine
ve fiskiran suya kars! korumali

Mekanik koruma tirii: Toz birikimine ve figkiran
suya karst korumali

Yalitim sinifi: F I.CL.F Yalhtim sinifi: F

Verimlilik sinifi: IE2, %100 yikte verimi %93,1 %75

IE2 -93,1 yiikte %92,2 %50 yiikte %89,7

220V Anma calisma gerilimi: 220 V
A 380 /50 Hz Motor; 380 V 50 Hz. Sebekede A baglanir. Anma frekansi: 50 Hz

A 460 / 60 Hz Motor; 460 V 60 Hz. Sebekede A baglanir. Anma hat akimi: 4,5 A

Anma akimi

Anma giici: 0,55 kW

Anma giigleri Anma giig katsayist: 0,85

3 Anma gilg Katsayilari Cap.20uF, 450V Daimi devre kondansatbrii kapasitesi
Anma hizlari 124-149pF, 250V Kalkis kondansatorii kapasitesi
IEC60034 Asenkron motor standardi IEC60034 Asenkron motor standardi

Volt Elektrik Motorlari "Seri No"
Volt Elektrik Motorlari "Seri No” bslimiinde 12 bolimiinde 12 basamak say
basamakli say bulunur. Buradaki ilk 6 basamakii [ bulunur. Buradaki ilk 6 basamakli sayi
sayl motorun Uretim seri numarasidir. Sonraki4  [UESTNICENEN motorun {retim seri numarasidir.
rakamli sayi diretim yilidir. Son iki rakam, tretim Sonraki 4 rakamli say1 {iretim yilidir.
yilinin haftasidir. Son iki rakam, diretim yilinin
haftasidir.
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S1 IM B3 IP 55 I.CLF n% IE2 - 94,3
v Hz| A | kW [cose|1/min[GOG | VERIM

Rulman Tipi

Tt A400 |50 205 | 110 [082 | 990 |%75 - | 943
2480 |60| 205 | 132 | 0,82 |1189|%50~ | 940
GREASE QUANTITY | CYCLE (HOURS)

POLYREX EM 309r 4000

POLYREX EM 30gr 4000

olmayan taraf

IEC(60034 | MADE IN TURKEY

Kullanilan gres miktan )
Kullanilan gres tipi Vaglama déngisi

SEKIL 3: Ug fazli motor etiketi - Ek bilgiler

13- YATAKLAR VE RULMANLAR
Diizenli araliklarla rulman ve yataklarin kontrolii yapilmalidir. Motorda asir1 titresim sistem ve yiik
aktarmadan dolay1 olusmuyorsa kontrol edilmeli ve problem giderilmelidir.

Rulman 6mriinii etkileyen faktorler,

* Rulman kalitesi

* Depolama sartlar1

* Yaglama

*Dogru rulman segimi

* Cevre parcalar1 (Mil-Yuva)

. i§lelme sartlar1 ( Sicaklik, Nem, Toz, Devir sayisi, Yiik)

Rulmanlar paketlenirken korozyona karst yaglamrlar. Buna ragmen rulmanlari uzun zaman pastan

koruyabilmek i¢in malzeme ambarinin su sartlara uygunlugu kontrol edilmelidir.

* Ortam sicakligi, +10 °C ile +30 °C arasinda olmalidir.

* Giines 151gmin dogrudan rulman ve rulman ambalaji iizerine gelmesi Gnlenmelidir.

» Havadaki nem oran1 %65°i asmamalidir.

« Biiyiik capli rulmanlar dikey degil yatay olarak depolanmalidir.

+ Rulmanlar orijinal ambalajlari igerisinde muhafaza edilmelidir.

* Raflar su ve kalorifer borularindan uzak tutulmalidir.

+ Paslanmaya neden olabilecek her tiirlii kimyasal madde (asit, amonyak, klor vb.)
rulmanlarla ayni ambarda depolanmamalidir.

* Raflar yas tahtadan yapilmis olmamali, rulmanlar soguk duvar ve tag doseme ile
temas ettirilmemelidir.

Uygun bir sekilde ¢ikarilmig olan rulman yenisi ile degistirilmeden dnce mil rulman ¢api dl¢iilmelidir.

Rulmanlarin degisimi esnasinda; rulmanlar sokiiliirken uygun alet ve aparatlar (¢ektirme
vb.) kullanilmasi gerekmektedir. Mil iizerindeki rulman i¢ bileziginin oturdugu yiizeyin
® zarar gormemesi gerekmektedir.

13.1 Yeni Rulmanin Montaji N

Rulman montajima baglamadan 6nce, monte edilecek parcalarin Slciilmesi gerekir. Olgmelerde ana prensip
Olciilecek parca ile 6lgme aletinin ayni sicaklikta olmasidir. Millerin i¢ ve dis caplarinin olgiilmesi icin
mikrometre, delik caplarmm 6lciilmesi igin delik mikrometresi kullanilmalidir. Herhangi bir ¢ap, normal
olarak en az iki ayr kesitte ve birden fazla diizlemde 6l¢iilmelidir. Montaj ortaminin temiz ve diizenli olmasi
gerekir. Montaj icin gerekli her tiirlii alet ve 6lcme cihazi montaj yerine getirildikten ve montaj islemlerinin
hangi sirayla yapilacag: kararlastirildiktan sonra rulman ambalajindan ¢ikarilir. Rulmanlarin iizerinde yag
filmi bulunmaktadir. Bu film tabakasinin zarar grmemesi icin rulman bez ile silinmemelidir. Miimkiin ise
ambalajindan ¢ikartilan rulmanlar ¢iplak elle degil, temiz bir eldiven giyilerek tutulursa el terinin sebep
olacag1 pas onlenmis olur.
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13.2 Rulmanlarin Soguk Montaji

Kiiciik ve orta boyutlu rulmanlar genel olarak soguk monte edilirler.

Sik1 ge¢meyle oturacak bilezik once monte edilir. Montaj kuvveti daima monte edilen bilezik iizerinden
iletilir. Yani i¢ bilezik mile monte ediliyorsa i¢ bilezigin kenarindan kuvvet uygulanir. Asla bir rulmana
dogrudan cekicle vurulmamahdir. Miimkiinse pres ve montaj aparatlari kullanilmalidir. Mekanik kuvvet
cekicle uygulanacaksa, rulmana yumusak alagimdan hazirlanmig bur¢ veya dayama iizerinden vurulmalidir.
Burg veya dayamanin yalniz bileziklere temas etmesi, kafes veya rulman elamanlarima degmemesi gerekir.

13.3 Rulmanlarin Sicak Montaji

Rulman ve takilacagi mil veya yatak arasindaki sicaklik farki siki gegmenin biiyiikliigiine ve rulman boyutuna
baglidir. Normalde mile takilacak bir rulman i¢in 80 - 90 °C ’lik bir sicaklik farki montaj icin yeterlidir.
Rulman malzemesi, yapisal degisime ugrayabileceginden ve rulman ¢aplarinda ve sertliginde de degismeler
olacagindan rulmanlar asla 125 °C den daha fazla bir sicakliga 1sitilmamalidir.

kullanmayin.

@ Rulmani bolgesel olarak isitmaktan kaginin, 6zellikle 1sitma icin asla dogrudan alev

Volt Elektrik Motorlarinda kapal tip (ZZ) rulmanlar kullanilmaktadir. Bu tip rulmanlar iretici firma
tarafindan belirlenen tip yag ile yaglanmig oldugundan bakim ihtiyaci gerektirmez. Belirtilen ¢aligma
sicaklig, titresim seviyesi, mil yiikleri i¢in rulmanlar 20.000 saatlik (yaklasik 2-5 yil kullanim) caligma
siiresinden sonra degistirilmesi gerekmektedir.

200-225-250-280-315 govde biiyiikliiklerinde miisteri talebine uygun olarak harici yaglamali rulmanlar
kullanilmaktadir. Bu rulmanlarin yag degisim periyotlar: motor etiketlerinde bulunmaktadir.

Normal caligsma sartlari haricinde, rulmanlardan agirt giiriiltii, titresim ve 1s1 alinmasi
durumunda rulmanlarin daha erken periyotta degistirilmesi gerekmektedir. Bu tiir
durumlarda, motor milinin yiike baglantisini gergeklestiren baglanti elemanlarimin (kaplin,
kayis-kasnak vb) kontrol edilmesi gerekmektedir.

13.4 Rulmanlarmn Yaglanmasi

Kapali tip (ZZ) rulmanlarin kullanildigi motorlarimizda rulmanlar iiretici firma tarafindan belirlenen yag ile
yaglanmig oldugundan bakim ihtiyac1 gerektirmez. Belirtilen calisma sicakhigi, titresim seviyesi ve mil
yiikleri i¢in rulmanlarm 20.000 saatlik ¢aligma siiresinden sonra deg mesi gerekmektedir.

Sabit bilyali agik rulmanlarm kullanildigi motorlarda yagm cinsi ve yag degisim periyotlari motor
etiketlerinde belirtilmistir.

Yag Nipelleri

-

De Tarafi NDE Tarafi
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Harici yaglamali motorlarimizda rulman dig yatak kapaklarimin agilmadan yaglama yapilmasina imkan
saglayacak yaglama kanali ve gresorlik yer almaktadir. Yaglama isleminden sonra gresorliik kapagi
kapatilmalidir. Yaglama esnasinda yag kir ve tozdan arindiriimalidir. Etikette belirtilen yag tipi ve miktarlar:
dikkate alinmali ve yiiksek sicakliklara maruz kaldigindan dolay1, rulmanin ve motorun zarar gormemesi i¢in
farkl1 bir yag kesinlikle kullanilmamalidir.

Farkli yaglarin karisimindan kesinlikle kacinilmalidir.

14- OLASI ARIZALAR; ARIZA GIDERME YOLLARI VE BAKIM
Elektrik motorlarinin ¢alistirilmasinda asagidaki parametreler izlenmelidir.

* Yataklar ve sarginin sicaklik seviyeleri izlenmelidir.

* Motorun havalandirma kanallari temizlenmeli motorun uygun sogumasi saglanmalidir.
* Sistemin titresim seviyesi izlenmelidir.

* Diizenli araliklarla yalitim direnci 6lgtimlenmelidir.

* Motor iizerinde bulunan aksesuarlarin kontrolii yapiimalidir.

* Yiik aktarma elemanlarin durumu izlenmelidir.

14.1 Motorlarda Olusabilecek Baslica Sorun ve Ariza Nedenleri

*Rulmanlarda meydana gelen arizalar motordaki siirtiinme kayiplarini dogrudan etkiler. Bu da motor
verimini %0 4'e varan oranda azaltir. Rulman mriinii etkileyen faktorler:

o Rulman kalitesi

o Depolama sartlar1

o Yaglama

o Cevre parcalari (Mil-Yuva)

o lsletme sartlari ( Sicaklik, Nem, Toz, Devir sayist, Yiik)

o Motor miline uygun olmayan sekilde takilan yiik aktarma elemanlart

eizolasyon (Yalitim) Arnzalari; ii¢ fazli asenkron motorun stator sargilarinda meydana gelecek yalitim
problemleri motorun 10% ‘a varan dengesiz akim ¢ekmesine sebebiyet verebilir. Hata giderilmedigi takdirde
motor sargilarinin yanmasi: muhtemeldir.

* Eksenel Kagiklik, Motorlarin démriinii etkileyen 6nemli etkenlerden biri de tahrik edilecek makina ile ayni
eksende baglanmasidir. Kiiciik bir eksen kagiklig bile yataklari kisa siirede tahrip edebilir. Flangli motorlarda
merkezlemenin ¢ok iyi yapilmasi ve baglant: civatalarin ¢apraz sirayla ve esit kuvvetlerde sikilmasi gerekir.

Giwmm Bsolm

Paralellikten Kayma _ Acisal Kayma Eksenel Dogru Ba;§|ann
*Kay1s kasnakla siiriilen uygulamalarda sistem verimini diigiiren diger bir unsur da kayistaki gerginliginin
dogru ayarlanamamasidir. Genellikle endiistride V — kayislar kullanilmaktadir. Bunlar trapez seklinde kesite
sahip olup kasnakta sikigma etkisi yaparak siirtiinmeyi arttirir. Bu etki nedeniyle motor verimi ve titresime
olumsuz etki yapmaktadir.
* Motorun montaji sirasinda mil direkt akuple ya da kasnak/disli ile yiik baglantisi yapilir. Mile takilan
kasnak ya da digli mile, ceki¢ yada pres altinda monte edilmelidir. Kasnaga vurulan her darbe rulmanlarda iz
yaratip rulman omriinii kisaltmakta ya da bozmaktadir. Yiik aktarim elemanlari 1s1l islem sonrasi monte
edilmelidir.
* Motor yiikiiniin motor giiciine gore fazla olmasi motorun agiri yiiklenmesine sebebiyet vermektedir. Motor
sargilari yiikii kargilayabilmek icin daha fazla akim ¢ekmekte ve sargilarm ilaveten daha fazla 1smnmasina yol
agmaktadir. Kritik seviyeye gelen sicak artigt motor yalitimini zayiflatmaktadir.
*Motorun sik stk durma ve sik kalkig yapmasi halinde stator ve rotor sargilarinda agirt 1sinma meydana
gelmektedir. Daha fazla 1sindiginda sargilarin yanmasi muhtemeldir.
* Motorun yol alma ve frenleme siiresinin uzun tutulmasi fazla akim ¢ekmesine sebebiyet verir. Fazla akim
nedeniyle 1sinmanin artmasi yalitim émriinii azaltmaktadir.
* Motorun sebeke baglantist yapildiginda Uggen ya da yildiz baglantinin yanlis yapilmasi motor sargilarimni
yakabilir. Baglantilarin motor etiketine uygun olarak yapilmas: gerekmektedir.
* Motor giiciiniin yiiksek secilmesi halinde, kurulum ve isletme masraflari artar, motor verimi ve gii¢ katsayist
diiseceginden enerji giderleri gereksiz yere artar.
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*Motor koruma tiiriiniin uygun segilmemesi halinde, Tozlu ortamlarda sargilarda ve rulmanlar iizerinde
biriken toz, sulu ortamlarda ise nem sebebiyle rulmanlarin paslanmasi ve sargilarin yalitim o6zelligini
yitirmesi motorun agir1 1sinip omriinii kisaltmasi ya da yanmasina sebep olur. Ortamda bulunan nem, giin
igerisinde olusan yiiksek 1s1 farkliliklart nedeniyle sargilar iizerinde su damlaciklari meydana getirir. Motorun
yalitim direncinin zayiflamasi sargilarin yanmasina sebebiyet verebilir.

* Motor sebeke baglanti kablolari motor terminal kutusu icine rakor ile alinmali ve iyi sikilmalidir. Ortamda
bulunan nem ve sivinin kablolar iizerinden ilerleyerek terminal kutusu i¢ine girmesi engellenmelidir.
*Sogutma tiiriiniin uygun se¢ilmemesi halinde, yeterli derecede sogutulmayan motor asir1 1sinma nedeniyle
sargilarda kavrulma ve yanmaya varan sonuglar dogurur. Ornegin tekstil sektoriinde havli ortamda calisan
motorlarda havada asili bulunan havin motor fan kapag: girisine takilip girisi engellediginden hava akis
kapatilmig olur. Motorun hava girisi tarafindaki en yakin cisim fan koruma muhafaza delik ¢apinim minimum
dartte biri kadar bir dl¢iide konumlandiriimalidir.

*Ortam sicakliginin ve sogutma havasi sicakliginm yiiksek olmasi. Ozellikle tropikal ve sicak iklim
bolgelerinde caligtirilan uygulamalarda sik¢a goriilen bir durumdur. Standart motorlar F sinift olup 40 C°
ortam sicakliginda 105K sicaklik artigina izin verilmektedir. Motorun ortam sicakligi 40 C° den yiiksek ise
mutlaka motor aliminda bildirilmelidir.

Agik havada bulunan motorun dogrudan giines 15181 etkisi altinda kalmasi ve motorun yiiksek c¢evre
sicakliginda olmasi durumunda agir1 1sinmaya yol agabilir.

* Elektriksel baglantilar; motor sebeke baglantilari yapilirken kullanilan pabuglar(terminal) ve uygun sikma
torku ile yapilmamis montajlarda gecen akim nedeniyle kamgilarda ya da pabugta(terminalde) erime meydana
gelmekte hatta dengesiz akimlar yaratip sargilarin yanmasina sebebiyet vermektedir. Motor giiciine ve
besleme panosuna uzaklhigi agisindan uygun kesitte kablo ve pabug(Terminal) kullaniimalidir.

* Motor govdesi mutlaka uygun kesitte bir kablo ile topraklanmalidir.

*Motor kapaklarinda meydana gelen hasarlar nedeniyle yataklama sorunlari hem motor verimi hem de
getirdigi ilave yiikler nedeniyle motorun yanmasina sebebiyet vermektedir. Ayrica motorun kapaklari, kirik
catlak, gevsek ise ses, vuruntu, 1sinmalar, vibrasyonlar goriilebilmektedir.

« izolasyon(Yalitim) direnci; depolama sirasinda motor sargilarinin nem sebebiyle zarar gormesi durumunda
yalitim direngleri 6lciimlenerek kilavuzda 6. Maddede belirtilen degerlere gore karar verilmelidir. Yalitim
direnci seviyesinin tehlikeli seviyede olmasi motorun arizaya girmesine ve carpilmaya neden olabilir.

Olasi bir ariza durumunda servise haber verilmeden once vasifli kisilerin miidahale edebilecegi konular
agagida verilmistir.

14.2 Ug Fazh Motor Modellerinde Olugabilecek Arizalar igin On Kontrol Maddeleri

SORUN

ONGORULEN NEDENLER

COZUM

Motor giiriiltiilii
cahsiyor.

larim tam sikilmamast, gevsek
kalmasi.(Ayak, Kasnak vs.)

2- Fan kanatlarinda kirilma veya biikiilme
olusumu.

3- Fanin siirtmesi.

4- Baglantilarda gevseklik.

5- Motor yataklarinda bozulma.

6- Motor akuplajinda hata var.

7- Rulman gergi yay1 bozulmus.

8- Motor iki faza kalmis.

9- Rotor barasi kopuk.

1- Baglant stkigtirn.

2- Fami degistirin.

3- Siirtmeyi engelleyin.

4- Baglantilari sikigtirin.

5- Motor yataklarini kontrol edin.
6- Akuplaji kontrol ederek diizeltin.
7- Rulman gergi yayimi degistirin.
8- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

9- Servise bagvurun.

Motor agir1 1smiyor.

1- Sebeke voltajt diisiik.
2- Fan kirilmis.

3- Ortam sicakhig cok fazla.

4- Yataklar hasarli-bozuk.

5- Motor iki faza kalmis.

6- Rotor hatali.

7- Motor asiri yiiklenmis.
8-Motorun hava emisi engellenmis.
9-Bir bobin kisa devre yapmis.

1- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

2- Fami degistirin.

3- Ozel motor kullanin.

4- Motor yataklarini kontrol edin.

5- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

6- Rotoru degistirin.

7- Motorun yiike uygunlugunu kontrol edin.
8- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

9- Servise bagvurun.
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Motor ¢caligmiyor;
manyetik vinlama sesi
yok.

1- Sigorta atmis veya bagh degil.
2- Termik atmus.

3- Kablo baglantilart uygun degil veya gevsek.
4- Salter agik.

1- Sigortay1 kontrol edin

2- Termigi kontrol edin

3- Kablo baglantilarini kontrol edin.
4- Salteri kontrol edin.

Motor calismiyor;
manyetik vinlama sesi
var, termik atiyor.

1- Motor igerisinde mekanik sikisma.
2- Kablo baglantilari hatal

3- Sebeke voltaji diisiik.

4- Motor sargilarinda kisa devre veya kopuk
5- Role arizali.

6- Motor iki faza kalmis.

1- Motor yataklarini kontrol edin.
2- Kablo baglantilarini kontrol edin.
3- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

4- Servise bagvurun.

5- Roleyi degistirin.

6- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

Motor kalkis yapiyor
ve calisiyor fakat kisa
siire sonra termik
atiyor.

1- Sebeke voltaji diisiik.
2- Termik arizali.

3- Motor i yiiklenmis.
4- Motor iki faza kalmis.

1- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

2- Termigi kontrol edin

3- Motorun yiike uygunlugunu kontrol edin.
4- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

Motora yol vermek
miimkiin olmuyor.

Motor bosta iken;

1- Rotor baralar1 kopuk

2- Sebeke voltaji diisiik.

3- Motor iki faza kalmus.

4- Baglantilar gevsek

5- Yanlis baglant

6- Motor igerisinde mekanik sikigiklik
Motor yiikte iken ilaveten;

7- Motor agin yiikleniyor

8- Role bozuk

9- Zaman rolesi siiresi yeterli degil.

1- Servise bagvurun
2- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

3- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

4- Baglantilari sikistirin.

5- Baglantilar kontrol edin

6-Motor yataklarim kontrol edin.

7- Motorun yiike uygunlugunu kontrol edin.
8- Roleyi degistiri
9- Zaman rolesi siiresini degistirin.

14.3 Bir Fazh Motor Modellerinde Olusabilecek Arizalar icin On Kontrol Maddeleri

SORUN

ONGORULEN NEDENLER

COZUM

Motor gi
cahsiyor.

1- Pargalarin tam sikilmamast, gevsek
kalmasi.(Ayak, Kasnak vs.)

2- Fan kanatlarinda kirilma veya biikiilme
olusumu.

3- Motor yataklarinda bozulma.

4- Motor akuplajinda hata var.

5- Rulman gergi yay1 bozulmus.

6- Fan siirtmesi.

7- Kablo baglantilarda gevseklik.

1- Baglantilari sikigtirin.

2- Fam degitirin.

3- Motor yataklarini kontrol edin.
4- Akuplaji kontrol ederek diizeltin.
5- Rulman gergi yayini degistirin.
6- Siirtmeyi engelleyin.

7- Baglantilart sikistiri.

Motor agir1 isimyor.

1- Sebeke voltaijt diigiik.

2- Motor agirt yiiklenmis.

3- Yardimer sargi devreden ¢ikmiyor
4- Fan kirik

5- Rotor hatali.

6- Ortam sicakhig1 gok yiiksek.

7- Motorun hava emisi engellenmis.
8- Kisa devre yapmus bir bobin.

9- Yataklar bozulmus.

1- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

2- Motorun yiike uygunlugunu kontrol edin.
3- Merkezkag mekanizma ve/veya anahtar
grubunu degistirin.

4- Fam degistirin.

5- Rotoru degistirin.

6- Ozel motor kullanim.

7- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

8- Servise bagvurun.

9- Motor yataklarini kontrol edin.

Motor cahismyor;
manyetik vinlama sesi
yok.

1- Sigorta sok
2- Termik atik.

i veya atms.

4- Salter agik.

3- Kablo baglanlart uygun degil veya gevsek.

1- Sigortay1 kontrol edin.
2- Termigi kontrol edin.

3- Kablo baglantilarini kontrol edin.
4- Salteri kontrol edin.




Motor ¢alismiyor;
manys vinlama sesi
var, termik atiyor.

1- Kablo baglantilar1 hatali.

2- Sebeke voltaji diisiik.

3- Sargilarda kisa devre veya kopuk

4- Motor igerisinde mekanik sikisiklik.
5- Yardimer sargi devre disi.

6- Kalkis kondansatorii hatali

1- Kablo baglantilarini kontrol edin.
2- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

3- Servise basvurun.

4- Motor yataklarini kontrol edin.
5- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

6- Kondansatorii degistirin.

Motor kalkis yapiyor
ve calisiyor fakat
yardimel sargy
devreden ayrilmiyor.

1- Sebeke voltaji diisiik.
2- Merkezkag mekanizma veya anahtar grubu
caligmiyor.

3- Motor agir1 yiiklenmis.

4- Yanhs baglanti

1- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

2- Merkezkag mekanizma veya anahtar
grubunu degistirin.

3- Motorun yiike uygunlugunu kontrol edin.
4- Baglantilar1 kontrol edin.

Motora yol vermek
miimkiin olmuyor.

Motor bosta iken;

1- Rotor baralar1 kopuk.

2- Sebeke voltaji gok diisiik.

3- Ana veya yardimer sargida kopukluk

4- Baglantilar gevsek.

5- Yanhs baglanti.

6- Motor i¢erisinde mekanik sikisiklik.

7- Yetersiz veya bozuk start kondansatorii.
Motor yiikte iken;

8- Motor agir yiikleniyor

1- Rotoru degistirin.

2- Nedeni belirleyin ve diizeltin.

3- Bozuk bobin veya bobinleri degistirin.
4- Baglantilar sikigtirm.

5- Baglantilar1 kontrol edin

6- Motor yataklarmi kontrol edin.

7- Kondansatorii degistirin.

8- Motorun yiike uygunlugunu kontrol edin.

Kondansator pathyor.

1- Yiikte cok sik yol veriliyor.
2- Motorda asiri titresim meveut.

3- Yanls baglanti.

4- Kondansator yanhs Mfd veya voltajda
secilmis.

1- Ozel motor kullanm.

2- Titregimi giderin.

3- Baglantiy1 diizeltin

4- Uygun Kondansatorii segin.

14.4 Sargilar

Elektrik motorunun sargilarinin hasarlanmasi durumunda yeniden sardirilabilir. Ancak yeni sarimin motorun
verimini kotlii yonde etkilemesi miimkiindiir. Bu nedenle motorun sargisi icin servise bagvurulmasi
gerekmektedir.

Sargi yaliim direncinin zayifladigi durumlarda motor gévdesi 3 saat 80°C de olmak sartiyla firinlanip
yeniden verniklenmelidir. Izolasyon direnci 6l¢iimii tekrarlanmalidir. Her bakim donemi yalitim direnci
olgiilmeli ve kayit altina alinmahdir.

14.5 Elektriksel Baglantilar
Belirli araliklarla motor elektriksel baglantilarinin kontrolii gerekmektedir. Bu amagla terminal kutusu
igerisindeki besleme ve motor kablolarmin sikilig1 ve oksidasyon olup olmadig: kontrol edilmelidir.

14.6 Mekanik Baglantilar

Motor iizerindeki mekanik baglanti elemanlarinin (kapak-gévde baglantilari, ayak-gdvde baglantilari,
terminal kutusu-gévde baglantilart) sikiligi da belirli araliklarla kontrol edilmelidir. Siklig1 yeterli olmayan
baglanti elemanlari uygun ekipman ile stkilmalidir.

15- YEDEK PARCALAR

Yedek parga ihtiyaglarinda motora ait orijinal pargalarin kullanimi ile olasi hatalar giderilecektir. Asagidaki
¢izimlerde bir fazli ve ii¢ fazli elektrik motorlarinda bulunan 6nemli pargalar ve yedek parca tanimlari
belirtilmistir. Yedek parca taleplerinde motor tipi ve tanimi belirtilmelidir.
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1 FAZLIMOTOR PARGALARI

3FAZLI MOTOR PARGALARI

Volt elektrik motorlari 10 Y1l yedek parca temini garantisi altindadir.

Satin alinan motorda yapilacak olan demontaj iglemi, flang, fan ya da fan kapag: gibi
parca sokiilmesi ya da degismesi durumunda garanti sartlari gecerliligini kaybeder.
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AT UYGUNLUK BEYANI
Firma: VOLT ELEKTRIK MOTOR SANAYI VE TIC A.S.
Kazim Karabekir Cad. No:84 35170 Kemalpasa / IZMIR  TURKIYE
Tel / Fax: 00-90-232-877-10-60 / 00-90-232-877-10-59
Web: www.voltmotor,com.tr
E-mail: info@voltmotor.com.tr
Marka Adu: VOLT ELEKTRIK MOTORLARI

Uriinler: 1EC 60072-1 Standartina gore 63'ten 315 gévde boyutuna kadar (0,12'den 200 kW'a kadar) Aluminyum ve
pik gokiim gdvdeli VM tip 3-fazli asenkron elektrik matarlar

IEC&0072-1 Standartina gore 63'ten 112 govde boyutuna kadar (0,18'den 4 kW'a kadar) aliminyum gévdell VM tip
1fazli asenkron elektrik motorlan

Kurul / Uygulanabilir Direktifler: Makine Yénetmeligl (2006/42/EC)
Algak Gerilim Direktifl (LVD) (2006/95/EC)
EMC Direktifi (2004/108/EC)

Uyumlu Standartlar: EN-60034-1 den 31'e kadar ve ilgili standartlar

Test Raporlar: EMITEL §-1117-1901-00 HK
EMITEL $-1117-1901-01 HK
ELDAS EMC-1402 { 10-14)
ELDAS EMC-1401 (10-14)
A 0659 1111 00 EY
L 0659111100 EY
Volt Elektrik Motorlan olarak Griinlerimizin yukaridaki standartlar ve direktiflerin gerektirdikleri
sartlari sagladigim beyan ederiz,

BU BILDIRGE BELIRTILEN DIREKTIFLERE UYULDUGUNU TASDIK EDER ANCAK HIGBIR GARANTI
SUNMAZ, TUM GUVENLIK TALIMATLARINA, URUN BILGILENDIRME VE MONTAJ TALIMATLARINA
UYULMASI GEREKMEKTEDIR.

EK BILGI: Makine direktiff k da CE lgareti Il yUrdrikte olan beyann direktif g iEni va
kullaniminin gvenllir oldufunu onaylamaktadir. Volt Elektrik Motorlan GrUnleri bagka bir Ortnle birleglp caligmayi amaglar gekilde
Bu baglamda Wotorlan DUgik Voltaj Direktifi ve

kargiladigini deklare eder.

imza : Hakan OZCOSKUN
Unvan : ARGE Mildiril
Tarih :24,11.201,

EKTRIN
@ CARET A5, Dokuman No:10092011/DC2/Rev2
et i st \ Tarih:24.11.2014

emameda / [EMIR
Tel:(0232)877 10 D Fax:877 10 58
Kemalpaga V.D, 925 002 9040
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16- MUSTERI HIZMETLERI VE SERVIS

Degerli Miisterimiz,

Size iyi iiriin vermek kadar, iyi hizmet sunmanmn da onemli oldugunu diisiiniiyoruz. Yetkili servisimiz
haftanin 5 giinii 08:00-18:00 saatleri arasinda hizmet vermektedir. Asagidaki numaray1 gevirerek Volt
Elektrik motorlar1 Miisteri Hizmetleri Merkezine bagvurabilir ve arzu ettiginiz hizmeti talep edebilirsiniz.

VOLT ELEKTRIK MOTORLARI —~ MUSTERI HIZMETLERI

0(232) 877 10 60
Asagidaki onerilere uymanizi rica ederiz.
1. Uriiniiniizii teslim alirken Garanti Belgenizi Yetkili Saticiniza onaylattirmiz.
2. Motor ile birlikte verilen kullanma kilavuzunu okuyunuz ve iiriiniiniizii kullanma kilavuzu esaslarina gére
kullaniniz.
3. Uriiniiniizle ilgili hizmet talebiniz oldugunda yukaridaki telefon numaralarindan Miisteri Hizmetlerine
bagvurunuz.
4. Hizmet i¢in gelen tckmiycnc “teknisyen kimlik kart1”n1 sorunuz.
5. Isiniz bittiginde servis teknisyeninden “HIZMET FiSi” istemeyi unutmayniz. Alacagimiz Hizmet Fisi,
ilerde iiriiniiniizde meydana gelebilecek herhangi bir sorunda size yarar saglayacaktir.

NOT: Elektrik motorunun kullanim 6mrii: 10 yildir. (Uriiniin fonksiyonunu yerine getirebilmesi igin gerekli
yedek parca siiresi)

Volt elektrik motorlari 2 yil iiretim hatalarina karg: garanti altindadir.

iletisim bilgileri asagidaki gibidir.
Fabrika ve Miisteri Hizmetleri Birimi ve Servis Adresi:

V@lt ok,

Volt Elektrik Motor San. Ve Tic. A.S. o

Adres: Kazim Karabekir Cad. No:84 Kemalpaga/[ZMIR -35735
Tel: +90 232 877 10 60

Fax: +90 232 877 10 59

E-mail: info@voltmotor.com.tr

web: www .voltmotor.com.tr

Garanti ile ilgili olarak kullamcimn dikkat etmesi gereken hususlar:

Bir motorun servisimizde garanti kapsaminda iglem gorebilmesi i¢in motorun sokiilmemis ve milinde islem
yapilmamis durumda servisimize gonderilmis olmasi gerekir. Arizali motor, incelenerek arizanin iiretim
hatasindan olup olmadigina karar verilir. Uretim hatasindan kaynaklr arizalar garanti kapsaminda islem goriir.

Volt Elektrik Motorlar: tarafindan verilen bu garanti, elektrik motorunun normalin diginda kullanilmasidan
dogacak arizalarin giderilmesini kapsamadigi gibi, asagidaki durumlarda da garanti digidir:

1. Kullanma hatalarindan meydana gelen hasar ve arizalar,

2. Uriiniin miisteriye tesliminden sonraki yiikleme, bosaltma ve tasima sirasinda olusan hasar ve arizalar,

3. Voltaj diisiikligii veya fazlaligr; hatali elektrik tesisati; iirliniin etiketinde yazili voltajdan farkli voltajda
kullanma nedenlerinden meydana gelecek hasar ve arizalar,

4. Dogal afet, yangin ve yildirim diigmesi ile meydana gelecek arizalar ve hasarlar.

5. Uriiniin kullanma kilavuzlarinda yer alan hususlara aykiri kullaniimasindan kaynaklanan arizalar.

Yukarida belirtilen arizalarin giderilmesi iicret karsihginda yapilir.

Uriiniin kullanim yerine montaji ve nakliyesi iiriin fiyatina dahil degildir.

Garanti belgesinin tekemmiil ettirilerek tuketlclye verilmesi sorumlulugu, tiiketicinin mali satin aldig1 satici,
bayi, acenta ya da temsilciliklere aittir. Garanti belgesi iizerinde tahrifat yapildigs, tiriin {izerindeki orijinal
seri numarast kaldirildig1 veya tahrif edildigi takdirde bu garanti gegersizdir.

Uriiniiniiziin CE uygunluk degerlendirmesi Volt Elektrik Motorlari tesislerinde yapilmigtir.Uriiniiniiz Volt
Elektrik Motor San. Ve Tic. A.S. tesislerinde iiretilmistir.
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GARANTI BELGESI

Bu belge; 4077 sayili Tiiketicinin Korunmasi Hakkinda Kanun’la ilgili olarak Garanti Belgesi Uygulama Esaslarina Dair
Yonetmeligin EK1’inde bulunan “4077 Sayih Tiiketicinin Korunmasi Hakkinda Kanun Geregince Garanti Belgesi ile Satilmast
Zorunlu Ulkeler Listesi” Madde 6 — Bent 6,1 Elektrik Motorlar1 kapsaminca Volt Elektrik Motor Sanayi ve Ticaret A.$. tarafindan
{iretimini yapmakta oldugu 1 ve 3 fazli asenkron elektrik motorlarmnin tamammi kapsar nitelikte diizenlenmistir.

Tiiketici, garantiden dogan haklarmin kullamilmast ile ilgili olarak cikabilecek uyusmazliklarda yerlegim yerinin bulundugu veya
tiiketici igleminin yapildig1 yerdeki Tiiketici Hakem Heyetine veya Tiiketici Mahkemesine bagvurabilir. Satic tarafindan bu Garanti
Belgesinin verilmemesi durumunda, tiiketici Giimriik ve Ticaret Bakanhg Tiiketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel
Miidiirliigiine bagvurabilir.

Volt Elektrik Motorlari’min, kullanma kilavuzunda gosterildigi sekilde kullanilmasi ve Volt Elektrik Motorlari tarafindan
yetkilendirilen servis elemanlar disindaki sahislar tarafindan bakim, onanim veya baska bir nedenle midahale edilmemjs olmast
sartiyla, biitiin parcalari dahil olmak iizere iiretim hatalarina kars iiriiniin teslim edilme tarihinden itibaren 2 (IKI) YIL SURE ILE
GARANTI EDILMISTIR.

Garanti kapsami icinde gerek malzeme gerekse iscilik hatalarindan dolayi arizalanmasi halinde yapllan iglemler icin, iscilik
masrafi. degistirilen parga bedeli ya da baska bir ad altinda hicbir iicret talep edilmeyecektir. Garanti s

boyunca gecen siire, garanti siiresine ilave edilir. Azami onarim siiresi 20 i isg :

firmamiza bildirildigi tarihten itibaren baglar. Uriinde bulunan arizanmn 10 is giinii igerisinde giderilememesi halinde Volt Elektrik
Motorlart, iiriiniin [amiri tamamlanincaya kadar, benzer 6zelliklere sahip ba§ka bir iiriinii gegici olarak miisterinin kullanimina
tahsis edecektir.

Arizanimn giderilmesi konusunda uygulanacak teknik yontemlerin tespiti ile degistirilecek parcalarin saptanmasi tamamen firmamiza
aittir. Anizanin giderilmesi iiriiniin bulundugu yerde veya Volt Elektrik Motorlar: fabrikasinda yapilabilir. Miisterimizin buna onay
sarttir.

Ancak tiiketicinin onarim hakkini kullanmasina ragmen malin;

- Tiiketiciye teslim edildigi tarihten itibaren, garanti siiresi icinde kalma kosuluyla, bir yil icinde en az dort defa veya iiretici
ve/veya ithalat¢r tarafindan belirlenen garanti siiresi icerisinde toplam 6 defa arizalanmasinin yaninda, bu arizalarin maldan
yararlanamamayn siirekli kilmasi,

~ Onarim igin belirtilmis olan azami siirenin agilmast

- Yetkili saticimiz, bayi, acente temsilciligimizden birisinin bélgeye en yakin servis yetkilisiyle birlikte ya da firmamiz yetkilisince
diizenlenecek raporla arizanin tamirinin miimkiin olmadigimin belirlenmesi durumunda, degistirme iglemi iicretsiz olarak
yapilacaktir.

Uretici veya Ithalatgi Firmanin: Satict Firmanin:
Unvani: Volt Elektrik Motor San. Ve Tic. A.S. Unvani:
Adresi: Kazim Karabekir Cad. No:84 Adresi:
Kemalpaga/[ZMIR

Telefonu:
Telefonu: 0 232 8771060

Faks:
Faks: 0232 8771059

e-posta:

e-posta: info@voltmotor.com.tr
. Fatura Tarih ve Saysi:
Yetkilinin Imzasi:
Teslim Tarihi ve Yeri:
Firmanin Kagesi:
Yetkilinin imzasi:

Firmann Kasesi:

Malin
Cinsi: ELEKTRIK MOTORU Garanti Siiresi: 2 Y1l
Markasi: Volt Elektrik Motorlart Azami Tamir Siiresi: 20 [s Giinii
Modeli: Bandrol ve Seri No:
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